Modelovanie elektromechanickych systémov - referat

Spravne pisanie a formatovanie rovnic

Chyba v zapise rovnic

Napriklad:

Maticu mechanickych impedancii vytvorime tak, Ze si zostavime diferencialne rovnice
pre kazdy systém zvlast, Cize ziskame dve rovnice a tiez aj vektor sil posobiacich na sustavy.
Matica mechanickych impedancii bude rozmerov 2x2.

Pre prvy hmotnostny systém plati:
d
+ (bl + bz) + (kl + kz)xl bz % - kzXz = 0 (1)
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Pre druhy hmotnostn)'/ systém plati'
dZXZ
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my: + b2 + kzXz b2 d - kle =0 (2)

Rovnice sa maju vkladat’ do ramcekov tabul’ky (Vlozit/Tabul'ka), takze je to nasledovné:
Pre prvy hmotnostny systém plati:

2y
dx;
ml: d 2 + ( + bz)_ + (kl + kz)xl bz d —_ kaZ = 0 (1)
Pre druhy hmotnostny systém plati:
d?x, dx, dx,
my: T + b d + kzxz bz dt - kle =0 (2)

Spravne naformatovany text aj S medzerami 6 b. medzi jednotlivymi odsekmi (i rovnicami)
Ramceky ,,zneviditelnime*:

Maticu mechanickych impedancii vytvorime tak, Ze si zostavime diferencialne rovnice pre
kazdy systém zvlast, Cize ziskame dve rovnice a tiez aj vektor sil posobiacich na sustavy.
Matica mechanickych impedancii bude rozmerov 2x2.

Pre prvy hmotnostny systém plati:
2,

dZ

dx,
my: + (b1 + bz)_ + (kl + kz)xl - bz dt - kzxz =0 (1)

Pre druhy hmotnostny systém plati:

dxz dx, dx,

m;: dt b2 dt + kzxz b2 d - kle =0 (2)

Pozn. V tabul’kach pre vzorce spravidla nepridavame 6 b. medzi riadkami
(Odsek/Riadkovanie). Toto by sa pripoc¢italo k medzeram nastavenym medzi odsekmi).




