Priklady navrhu obrazoviek GUI (App Designer)

MEMS 01- dve telesa zaveseneé na pruzinach a timi¢och

Priklad rozdelenia komponentov GUI na Styri obrazovky (pri zobrazeni oboch vystupov sticasne by sa rieSenie zredukovalo na 2 obrazovky)
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Priklad rozdelenia rieSenia na dve obrazovky (nie je StartupFcn)

Vibracie nevyvazeného telesa na pruznej podlozk

Vibracie nevyvazeného telesa na pruznej podlozk
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Priklady navrhu obrazoviek GUI (App Designer)

Spravne rieSenia, na pravej strane vhodnejsie — najprv polia pre zadavanie parametrov systému pod tym vystupy
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Posun telesa v telese s pruznym spojenim

o6 Prechodeva charakteristika m Frekvenéna charakteristika
o5 L, -
o 2
3 ——————
03
¥ 0 Prenos
02 0. | . oV vr var
e 1o 10 104 1w -
' ~ o [rad/s] ——
. 100 m | os |w o os mok| s
. - m| o1 |w o[ os mmw[ s
- i d Tm| 3 s wmm 000 |mas | 16
-
0.3 T sl
&5 o .u o o
100 . J
s o 0 100 1w | s1=80
= w [md/s] K251 1004 240 202995
A Odozva na harmonicky signal 3510424 2= 0338
" K \ , \ \
<1000 i f\ iy i I FaY 84502041 67
= \ i \
0s e 02110m

Ois)

Pranosevs funkela

000089333573 + 0.0305%2 + 0.04s + 0.08657 _
000046087548 + 00140 082343 + 04
Zmans rakvencis vapnaha signaiu
w " s
Simuluj Podrzat'

Kim

o

Vhodnejsie rieSenie — obrazok a ovladacie prvky na pravej strane obrazovky

Jednohmotnostny translaény systém

Prechodova charakteristika
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Priklad na neusporiadané rozmiestnenie komponentov




