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Pravidla sut'aze pre robota: Autonémna Orientacia a Precerpavanie Vody Magna Bot 2.0
(Upravena verzia)

Vseobecné pravidla
Autonémnost”
¢ Robot musi byt plne autonémny.

o Ugastnici nesmu zasahovat po&as vykonavania uloh, okrem pripadov pouZitia ,Zivotov* alebo
zastavenia robota v nudzi.

o Start: Ucastnik za¢ina s dvoma zivotmi.

e ZISKAVANIE ZIVOTOV: Za kazdu kompletnt dorugovaciu cestu (preéerpanie 300 ml vody
napr. do vlecky a nasledné dorucenie) do cielovej oblasti robot ziskava jeden zivot navyse
(Max. 3 zivoty navyse).

e Pouzitie a oprava: Zivot mdze byt pouzity na opravu robota v pripade poruchy.

o Casomiera pri poruche: Ak nastane porucha a ugastnik zasiahne, odobera sa Zivot a
dasomiera sa zastavuje. Ugastnik ma 5 minut na opravu. Prekro&enie tohto limitu vedie k
odobraniu dalSieho Zivota.

e Porucha bez zivotov: Ak nastane porucha a ucastnik uz stratil vSetky zivoty, asomiera sa
pocas opravy nezastavuje.

e Zastavenie v nudzi: Ugastnik mdZe zastavit robota v ktoromkolvek okamihu chodu za
predpokladu, Ze sa domnieva, Ze robot sa zasekol/nabural/nekona podfla ocakavania, alebo
hrozi kolizia/poSkodenie.

o Umiestnenie po pouziti zivota: Pri pouziti Zivota je mozné robota navratit:

o Pred ukon, ktory nevykonaval spravne (napr. pred Cerpanie z nadrze, s najbliZzSou
stranou robota vo vzdialenosti 5 cm a viac od ukonu).

o Prizaseknuti alebo zapadnuti na prekazke sa vozidlo smie vratit pred segment na
ktorom robot neuspel.

o Na Startovaciu &iaru.
Casovy limit, pokusy a testovanie:
e Casovy limit na splnenie ulohy v jednom kole je 10 minut.
e Kazdy tim ma k dispozicii 3 sut'azné pokusy.

e Organizator vyhradi Cas a priestor na Testovacie Runy pred sutazou.
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Uloha a Prostredie

Ciel Sutaze (Co?):

e Robot ma prejst autondmne drahu, zdolat' prekazky a na konci pre€erpat vodu z 3 nadrzi
(objem kazdej 500 ml) a dorucit’ tekutinu do nadrze na Starte.

e Zasobna nadrz mbéze mat maximalnou kapacitou 300 ml.

e Robot musi precerpat vodu zo zdrojovej nadrze (500 ml) do vle¢ky pomocou vlastného
Cerpacieho mechanizmu. Manipulécia s celou 500 ml nadrzou je zakazana.

e Prelerpavana voda bude vizudlne odlisitelna od okolia (napr. farbivom).
Prostredie (Kde?) a Drahy:

e Rozmery ohrani¢eného priestoru st 2 metre (dizka) x 2 metre (Sirka).

¢ Nadrze su umiestnené na fixnom mieste na konci drahy.

o Ugastnik si voli jednu z dvoch drah:

o Draha 1 (Sklon/Rampa): Sklon cca 40 stupriov stupanie (priblizne 45 cm) a 37
stuprfiov klesanie, s vodorovnou platformou na vrchole. Robot sa na tejto drahe
pohybuje po Ciernej elektrikarskej paske (vodiaca ¢iara) k nadrziam a spat. —
Prilozeny nakres

o Draha 2 (Povrchy a Prekazky): Rozdelena na 3 segmenty s rdznymi prekazkami:
gul'6ckové loziska, jemny Strk (alebo ceruzky) a lepivy povrch (obojstranna
lepiaca paska).

POZOR: Tieto prekazky (gul6ckové loziska, jemny Strk/ceruzky) nahradzuju pdvodné prekazky (vodu,
piesok).

e Kritérium Uspe$ného Prekonania (Draha 2): Prekonanie segmentu sa povaZuje za prechod
celej jeho dizky bez akéhokolvek vonkajsieho zasahu a bez toho, aby robot zostal v segmente
stat’ dihSie ako 20 sekund na jednom mieste.
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Technické Poziadavky a Hodnotenie

Technické obmedzenia:

Rozmery: Robot nesmie presiahnut dizku 30 cm (neplati, ak robot za sebou vlegie
vle€ku/nadrz na precerpanu vodu).

Prevodovka (Akym spdsobom?): Chceme, aby sutaziaci pouzili princip prevodovky na
zdolanie prekazok, ¢i uz mechanicky, alebo na zaklade odporu motora prepocitavat’ krutiaci
moment na hnacie napravy.

Zakazané komercné stavebnice: Robot nesmie byt zostaveny z komerénych stavebnic
Specialne navrhnutych na presuvacie alebo manipulujuce €innosti (napr. hasi¢ské auto,
traktor, monster truck atd...).

Povolené materialy: Merkur, LEGO, drevo, karténové krabice, 3D tla¢ (vlastné ¢asti), vlastné
plosné spoje (PCB) a bezné Arduino/mikrokontrolérové moduly.

Dialkové ovladanie: Ugastnici nesmu pouzivat ESP - Wi-Fi alebo Bluetooth
moduly/technoldgiu za u¢elom dialkového riadenia robota.
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Bodovanie a Hodnotenie (90 % Uloha, 10 % Komisia):
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Kategoria

Ukon

Body

Poznamka

l. Ziskavanie a

Uplné prederpanie vetkych 3 nadrzi

2)

+ C o
doruéenie vody [|(1500 ml) 10 ||Bonus za cyklicku efektivitu
Za kazd'ych r'1azb|eranych 5.0 ml vody +1 Meria sa objem dorucenej vody
(merané v nadobe na konci kola)
Il. Navigacia a Prekonanie 40 stupfiov stupania a . _ .
+
Prekazky Klesania (Draha 1) 3 ||Za uspeSné prekonanie oboch
Prekonanie kazdého segmentu Drahy
2 (Guldckové loziska, +1 Max. 3 body za celu Drahu 2
Strk/Ceruzky, Lepivy povrch)
Sledovanie vodiacej Ciary (Draha 1) ||+0.5 ||Za autondmne sledovanie
AL.Jtonczlmna navigacia (Draha 2 / +1 Za navigaciu bez vodiacej Ciary
mimo Ciary)
Robot autondmne meni prevodovy
lll. Inovativnost’ ||SPECIALNY BONUS za dynamické +5  [Pomer (mechanicky alebo
a Prevodovka riadenie prevodovky softvérovo) poc¢as chodu (hodnoti
komisia).
IV. Trestné body (|Kolizia s prekazkou/nadrzou -0.5 ||Za kazdu koliziu
STRATA VODY: Vyliatie viditelného
mnozstva vody z vleCky poc¢as -0.5 ||Za kazdu udalost
pohybu
POSKODENIE PROSTREDIA (Draha 1 A povinné pouzitie Zivota na

opravu.

Hodnotenie (Vit'az):

¢ 90 % hodnotenia tvori spinenie ulohy (body) a 10 % hodnoti komisia (rychlost, presnost,
unikatnost, technické prevedenie a inovativnost).

o Vitaz v kazdej kategorii je ten, kto ziska najviac bodov.

e V pripade zhodného poctu bodov vitazi rychlejsi robot.

e V pripade zhodného poctu bodov a ¢asu, sa zohladriuje pocet zostavajucich zivotov (vysSi
pocet zivotov vyhrava).
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Detailna Specifikacia drahy

Presné rozmery ihriska
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llustraény obrazok

POZOR - finalna plocha sa bude od tohto ilustraéného obrazku liSit. Ide o znazornenie ihriska pre
lepSiu predstavu.
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Casovy harmonogram projektu

11/2025
ZADANIE SUTAZE

12/2025-01/2026

PRIPRAVA TIMOV +
DEFINOVANIE PODPORY

02 /2026

PODPORA ZO STRANY
MAGNA

03-04 / 2026

AKTIVNA PRACA NA
ZADANI

05 /2026
FINALE SUTAZE
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11 /2025
ZADANIE SUTAZE

12 /2025 - 01/ 2026
PRIPRAVA TIMOV / POTVRDENIE
UCASTI V SUTAZI A DEFINOVANIE
PODPORY
- na Skole zvazia ucast na
sutazi, kapacitné
a materialne moznosti
- zacnu na projekte pracovat
- definuju potreby smerom
k Magna
- potvrdia u€ast

02 /2026

PODPORA ZO STRANY MAGNA
- do vysky 200 Eur/ Skola
- konzultacie

03 - 04 /2026 )
AKTIVNA PRACA NA ZADANI
- robot + draha / testing

05 /2026
FINALE MAGNABOT 2026
- v priestoroch vyrobného
zavodu Magna Powertrain
Kechnec




